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摘要
我們透過閱讀2~3篇文章，分
享文章中提到的軟體、材料

我們的搜索關鍵字:

模型訓練 OPENCV 圖像分類



解決影像辨識的問題:

解決程式問題、疑點:

圖像分類模型:

研究目的
將程式輸入Arduino、並讓分類小

車與攝像頭動作

Chat Gpt、 TensorFlow，
Online Python

EfficientNet 預訓練模型、圖
片庫（由Kaggle網站下載）

https://github.com/tensorflow/tensorflow


模型訓練 影像辨識 動作裝置

使用OpenCV 捕捉影像、
TensorFlow 模型預測，
並將結果送到Arduino

用Arduino接線來控制推
垃圾的伺服馬達、車體底

盤。

整體系統：

使用儲存在電腦里的圖片來
反覆訓練提高準確率，涉及
到 TensorFlow/Keras



1：圖片庫示意圖

模型訓練 全國高級中等學校專業群科 113 年專
題競賽，作品名稱:校園自駕車



2：訓練電腦的分類能力，需 
要讓準確率升高、損失降低

全國高級中等學校專業群科 113年
專題競賽:智慧吹笛機器人



影像辨識 1：視覺軟體系統:
Open cv

全國高級中等學校 112 年專題
競賽作品名稱:智慧創電手臂



2：標記圖片，可以使用免費的
Labellmg軟體對照片進行標記

第18屆旺宏科學獎
模型辨識固定及垃圾分類研究



伺服馬達、
Arduino控制板  

動作裝置 全國高級中等學校專業群科 113 年專
題競賽作品名稱:校園自駕車



需要注意的
地方和可能
遇到的問題

6實際應用環境考慮

4硬體連接與動作控制

2模型訓練與選型

3影像辨識與即時性

1數據收集與預處理

5系統整合與錯誤處理

討論



AI、軟體幫助我的事
問Chat GPT： OpenCV如何實現即時影像捕捉與預處理影像?



AI、軟體幫助我的事
問Chat GPT： OpenCV如何實現即時影像捕捉與預處理影像

#OpenCV 是 用 C++ 實
現，並有Python封裝，
所以能夠在大多數硬體
上實現高效的即時處理​

顏色轉換
尺寸調整
噪聲濾波



AI、軟體幫助我的事
Arduino和樹梅派的優缺點比較

結論 Arduino 更適合感測器讀取、馬達控制等。而樹莓
派更適合媒體中心、網路伺服器、桌面電腦等。



作品名稱:智慧創電手臂

作品名稱:校園自駕車

作品名稱:智慧吹笛機器人

作品名稱: 模型辨識固定及垃圾分類研
究

智慧創電手臂

智慧吹笛機器人

參考網址
校園自駕車

辨識、垃圾分類

https://drive.google.com/drive/folders/1xaNY-mDZ4Vo6gbhl40xf_qerIhMWnvfZ
https://drive.google.com/drive/folders/11bEOFvDUcp_2ZDqjvmAWUZTKc-BpgXPZ
https://drive.google.com/drive/folders/11bEOFvDUcp_2ZDqjvmAWUZTKc-BpgXPZ

